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Estrutura de o atividade

sobre dica / link para robética nas escolas
UM Introdugéo aprendizado resultado nome da matriz
de o topico, dica para planilhas , integracao
de link
B Fase de 9812% treinamento
treinamento Pequeno grupo trabalhe na dica do
topico

/ link para tarefas H5P
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Robadtica nas Escolas \’
“ Robotica e uma variedade de desenvolvido ferramentas ter liderado para
ambos mais eficiente usar de robodtica para diferentes assuntos e aplicacoes

para um mais amplo faixa de idades de alunos ” ( KUBILINSKIENE ET AL. 2017, p. 61)

- Com base nas descobertas dos autores, robds sao um excelente tema para o
ensino. Eles oferecem muitas oportunidades, principalmente nas areas de

matematica , educacao cientifica, tecnologia e desenvolvimento de habilidades
gerais.

Por exemplo, os robés podem ser usados de forma solidaria, mas especialmente
num contexto STEM como resultado de uma aula. (cf. Kubilinskiene et al. 2017,
p. 67)

IBTEMNISKIENE, Svetlana / ZILINSKIENE , Inga / DAGIENE , Valentina / SINKEVICIUS , Vytenis (2017): Aplicando a Robotica na Educacao Escolar: uma
O Sistematica . Baltic J. Modern Computing, Vol. ” "2017), 0. 1, 50-69 http://dx.doi.org/10.22364/bjmc.2017.5.1.04
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Como os robos funcionam e quais (-(:
vantagens eles oferecem?
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Pixabay foto por inesjimenez2005 - gratis licenca
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Que tipos de robos existem

* Robbs industriais
* Robbs de servico
* Robbs de cuidado
* Robos de pesquisa

e RoboOs médicos
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Bom para Saber :

Um robd nem sempre ter para ser orientado em
direcao a um ser humano / vivo sendo . Rob6s que
fazem isso também sao chamados de rob6s
humanoides .

Robo6s frequentemente olhar mais como uma pinca
bracos , pequenos veiculos ou semelhante .
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Educacao STEM inclusiva

* Aulas adaptadas as necessidades e pontos de partida dos respectivos alunos
* Vinculado aos interesses dos alunos (selecdo independente de tépicos)
* Suporte de informatica

* Suporte motor fino
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Robodtica na Escola

https:// www.youtube.com /
watch?v =WLu2EolsOBI

Novato

@O0
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inclusive

Intro to the
Virtual-Robotits————_

Toolkit
“\ ’!I =5 13 Videos

https:// www.youtube.com /

watch?v
. ?
Ijttps.// WW}/v.youtu be.com / watch?v —Hoedb6Fu77vs&list=PLqTmtNjaVpo
AR wImKFTsM7r1qp_gVmj65H
Dificil /
Desafiador
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Trabalho de estacao

[ ]
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Os estudantes sao permitido para escolha uma estacao
individualmente ou parceiro trabalhar .

As estacoes sao organizado em trés niveis diferentes de
dificuldade .

Os estudantes pode decidir para eles mesmos qual nivel de
dificuldade eles escolher para garantir inclusao

Uma competicao com o seguindo critérios € organizado
para cada estacao : Design, desempenho e técnica saber
como
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Novato

Tarefa:

Projetar, construir e
programar um robd
para competir em um
ocal ou robdtica
nacional

competicao .

@ 00
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Pequena velocidade carro

Atividades :

* Planejar e projetar o robo de
acordo com para
concorréncia regras .

* Construir e programar o
robo , teste e refinamento
isso é desempenho .

* Competir no robdtica
competicdo , analisando
desempenho e iteracao no
design

https:// www.youtube.com /
watch?v =WLu2EolsOBI
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Dificil / Desafiador

Tarefa:

Projetar, construir e
programar um robd
para competir em um
ocal ou robdtica
nacional

competicao .

o
T

Hidraulico Braco robotico

Atividades :

* Planejar e projetar o robo de
acordo com para
concorréncia regras .

* Construir e programar o
robo , teste e refinamento
isso é desempenho .

* Competir no robdtica
competicdo , analisando

desempenho e iteracao no
https:// www.youtube.com / watch?v design

=P2r9U4wkjcc
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Tarefa:

Projetar, construir e
programar um robo
para competir em um
ocal ou robdtica

nacional
competicao .

N
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Kit de ferramentas de robodtica virtual

Atividades :
Intro to the — : : A
VirtualRobotits=—"—=""4 * Planejar e projetar o rob6 de
Toolkit A 9 acordo com para

concorréncia regras .

* Construir e programar o
robo , teste e refinamento
isso é desempenho .

* Competir no robdtica

competicdo , analisando

W%

https:// www.youtube.com /

watch?v . r
=Hoed6Fu77vs&list=PLgTmtNjaVpo des.empenho € Iteracao no
wImKFTsM7r1qp_gVmj65H design
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B: Sobre o fase de

treinamento
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Tarefa 1:

Escolha uma estacao para praticar
sozinho ou em dupla. As estacoes sao
divididas em iniciante, dificil e
avancado.

* Siga as instrucoes na estacao e crie a
melhor versao possivel do seu prototipo

)
* Vocé tem 2 horas para cria-lo.
—
)
* Prepare-se para apresentar seu
prototipo a um juri de competicao |
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H5P- Tarefas:

Rob6s sempre parecem pessoas ou animais .
*  Verdadeiro
* Falso (X)

A seguir fatores sao importante quando criando um sistema
hidraulico braco roboético

* subestrutura

* Escolha de cor de o fluido hidraulico (X)

* Correto quantia de fluido (X)

* Preciso braco de pinca (X)
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H5P- Tarefas:

o
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O Virtual Robotics Toolkit oferece o seguindo vantagens

* Design sem custos de material (X)

* Aprofundamento de multar motor habilidades

* Cria consciéncia material
* /Promove o pensamento inovador ( X)

A seguir fatores sao importante quando criando um pequeno carro
de velocidade
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pelo menos 3 pneus (X)

triangular leve construcao (X)

escolha de cores

Escolha de produto ( materiais pesados em vez de que plastico
ou madeira)
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Voce dominou a atividade sobre
Robotica na Escola!
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