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Arkusz do zadania:

Kontrola elementow geometrycznych i konstrukcyjnych
wiertet kretych

Opis zadania: Celem pracy jest wymienienie problemoéw zwigzanych
z obstuga sprzetu niezbednego do kontroli geometrii wiertet
kretych.

Czas wykonania zadania: 2 godziny

Zaopatrzenie:

Urzadzenie do pomiaru geometrii wiertta.
Wiertto krete.
'Y
Metoda: O

Zostana zmierzone elementy geometryczne i konstrukcyjne
wiertta kretego.
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Instrukcija:

1. Przygotowanie (5 minut):
- Demonstrowana jest metoda dziatania urzadzenia pomiarowego.

- Przygotowanie wiertta do pomiaru.

2. Kontrola kata przytozenia (10 minut):

- Zamocuj mierzone wiertto w stozku urzadzenia, co umozliwia
obrot o wymagany kat;

- Przesun komparator do srednicy, w ktorej ma zosta¢ wykonany
pomiar, ustalajac odpowiedni rozmiar za pomocg skal suwakow
urzadzenia;

- Dotknij powierzchni przytozenia zeba sonda komparatora,
ustawiajac igte wskaznika na zero;

- Obroc¢ wiertto o kat i odczytaj rozmiar na tarczy komparatora, co
reprezentuje jedna z odnég trojkata krzywoliniowego.

- Oblicza sie druga odnoge, rowng dtugosci tuku okregu,
odpowiadajaca katowi obrotu.

- Zamocuj mierzone wiertto w stozku urzadzenia, co umozliwia
obrot o wymagany kat;

- Przesun komparator do srednicy, w ktérej ma by¢ wykonany
pomiar, ustalajac odpowiedni rozmiar za pomoca skal suwakow
urzadzenia;

- Dotknij powierzchni odcigzenia zeba sonda komparatora,
ustawiajac igte wskaznika na zero;

- Obrdéc¢ wiertto o kat i odczytaj rozmiar na tarczy komparatora,
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ktora reprezentuje jedna z odndg tréjkata krzywoliniowego.

- Oblicza sie druga odnoge, rowng dtugosci tuku okregu,
odpowiadajaca katowi obrotu.

3. Kontrola kata natarcia (5 minut):

Zgodnie z rwnaniami w podreczniku laboratoryjnym.

4. Kontrola kata roboczego (5 minut):

Zgodnie z r6wnaniami w podreczniku laboratoryjnym.

5. Kontrola kata rowka srubowego (10 minut):

- Kat mierzony jest za pomoca komparatora tarczowego,
zamocowanego tak, aby w potozeniu poczatkowym dotykat
powierzchni luzu wiertta za pomoca czujnika w punkcie M.

- Po przesunieciu wzdtuznym komparatora o odlegtosc L, wiertto
obraca sie, az czujnik komparatora ponownie dotknie powierzchni
luzu, odnotowujac kat obrotu.

- Okreslana jest wartosc¢ kata nachylenia rowka srubowego.

6. Kontrola kata pochylenia i dtugosci przekroju poprzecznego (5
minut):

Zgodnie z rownaniami w podreczniku laboratoryjnym.

7. Sprawdzanie odwrotnego stozka wiertta (5 minut):
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Zgodnie z rwnaniami w podreczniku laboratoryjnym.

8. Interpretacja wynikow (5 minut):

Na podstawie uzyskanych wynikéw zostana wyciagniete wnioski
dotyczace wykonania ¢wiczenia.

Zostanie sprawdzone, czy zmierzone wartosci odpowiadaja tym
wskazanym przez normy dla kazdego elementu.

Zostang przeprowadzone obserwacje mozliwych przyczyn, ktére
doprowadzity do btednych wynikow lub niewtasciwie
zakwalifikowanych powierzchni, jesli ma to zastosowanie.

Nazwa twojej grupy: M

Wopisz w polu imiona cztonkow swojej grupy: M
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