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Faaliyetin yapisi

Okullarda robotik hakkinda
A Giris ipucu/ 6grenme ciktisi matrisine baglanti
konunun adi, calisma sayfalariicin ipucu,
video baglantisinin entegrasyonu

B ¢

gitim asamasi egitim hakkinda
Konuyla ilgili ki¢uk grup calismasi
ipucu / H5P gorevlerine baglanti
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A: Konu hakkinda
Okullarda Robotik

/Hangi robot daha iyi? Sinifta tac
ICIn bir savas
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Okullarda Robotik &d

"Robotik ve gelistirilen cesitli araclar, hem farkli dersler icin robotigin daha
verimli bir sekilde kullanilmasina hem de daha genis bir yas araligindaki
ogrencilere uygulanmasina yol acmistir” (KUBILINSKIENE VD. 2017, s. 61)

- Yazarlarin bulgularina goére, robotlar 6gretim icin mukemmel bir konudur.

Robotlar, oOzellikle matematik, fen egitimi, teknoloji ve genel becerilerin
gelistiriimesi konularinda bircok firsat sunmaktadir.

Ornegin, robotlar destekleyici bir sekilde, ancak 6zellikle STEM baglaminda bir
ders ciktisi olarak kullanilabilir. (bkz. Kubilinskiene vd. 2017, s. 67)

KUBILINSKIENE, Svetlana / ZILINSKIENE, Inga / DAGIENE, Valentina / SINKEVICIUS, Vytenis (2017): Robotiklerin Okul Egitiminde Uygulanmasi:
Sistematik Bir Inceleme. Baltic J. Modern Computing, Vol. 5 (2017), No. 1, 50-69 http://dx.doi.org/10.22364/bjmc.2017.5.1.04
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schools

Robotlar nasil calisir ve ne gibi
avantajlar sunar?
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Ne tiir robotlar var

* Enddustriyel robotlar
* Servis robotlari

* Bakim robotlari

* Arastirma robotlari
* Tibbi robotlar
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Bildigim iyi oldu:

Bir robotun her zaman bir insana / canliya dogru
yonlendirilmesi gerekmez. Bunu yapan robotlara
insansi robotlar da denir.

Robotlar genellikle daha ¢ok tutucu kollara, kiicik
araclara veya benzerlerine benzemektedir.
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Kapsayicit STEM egitimi

* Jlgili 8grencilerin ihtiyaclarina ve baslangic noktalarina gore uyarlanmis
dersler

* Ogrencilerin ilgi alanlarina bagh (bagimsiz konu secimi)
* Bilgisayar destegi

* |nce motor destegi
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Intro to the —

Virtual-Robotits———_
Toolkit =S

Okulda Robotik

https://www.youtube.com/watch?
v=Hoed6Fu77vs&list=PLqTmtNjaVp

https://www.youtube.com/ https://www:youtube.com/watch? owImKFTsM7rlgp_gVmj65H
watch?v=W_Lu2EolsOBI v=P2r9U4wkjcc
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e Ogrencilerin bireysel ya da ortak calismalarda bir
istasyon secmelerine izin verilir.

Istasyon calismasi

* istasyonlar ti¢ farkl zorluk seviyesine gére
diizenlenmigstir.

e Ogrenciler, kapsayiciligl saglamak icin hangi zorluk
seviyesini sececeklerine kendileri karar verebilirler

* Her istasyon icin asagidaki kriterlere sahip bir
yarisma duzenlenmektedir: Tasarim, performans ve
teknik know-how

gamerio tarafindan Pixabay fotografi - Ucretsiz lisans
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Baslangic

Gorev:

Yerel veya ulusal bir
robotik yarismasinda

yarismak Uzere bir
obot tasarlamak,
insa etmek ve
programlamak.
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Minik hiz arabasi

Faaliyetler:

* Robotu yarisma kurallarina
gore planlayin ve tasarlayin.

* Robotu insa edin ve
programlayin, performansini
test edin ve iyilestirin.

* Robotik yarismasinda
yarismak, performansi

analiz etmek ve tasarimi
yinelemek

https://www.youtube.com/
watch?v=WLu2EolsOBI
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Zor /[ Zorlayici

Gorev:

Yerel veya ulusal bir
robotik yarismasinda

yarismak Uzere bir
obot tasarlamak,
insa etmek ve
programlamak.

o
T

Hidrolik Robot Kol

Faaliyetler:

* Robotu yarisma kurallarina
gore planlayin ve tasarlayin.

* Robotu insa edin ve
programlayin, performansini
test edin ve iyilestirin.

* Robotik yarismasinda
yarismak, performansi

analiz etmek ve tasarimi
yinelemek

https://www.youtube.com/watch?
v=P2r9U4wkjcc
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Sanal Robotik Aracg Seti

Faaliyetler:
Gorev: INtro to the e
' Virtual-Roboties=——="4 * Robotu yarisma kurallarina
Yerel VEya ulusal bir Toolkit Ty ' gore planlayin ve tasarlayin.
robotik yarismasinda * Robotu insa edin ve
Y r|§mak zere bir programlayin, performansini
W - test edin ve iyilestirin.
obot tasarlamak, | * Robotik yarismasinda
inga etmek ve https://www.youtube.com/watch? yarlgmak, performansi
programlamak. v=Hoed6Fu77vs&list=PLqTmtNjaVp a.nallz etmek ve tasarimi
owImKFTsM7rlgp_gVmj65H yinelemek
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Egitim asamasi
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Gorev 1:

Tek basiniza veya ciftler halinde bir
istasyona karar verin. Istasyonlar
baslangic, zor ve uzman olarak
ayrilmistr.

* |stasyondaki talimatlari izleyin ve
prototipinizin mimkun olan en iyi
versiyonunu olusturun

)
* Olusturmak icin 2 saatiniz var. e

)
* Prototipinizi bir yarisma jurisine |
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H5P- Gorevler:

Robotlar her zaman insanlara ya da hayvanlara benzer.
* Dogru
* Yanlhs (X)

Hidrolik bir robot kolu olustururken asagidaki faktorler

onemlidir
* altyapi

Hidrolik sivisinin renk secimi (X)
Dogru miktarda sivi (X)
Hassas tutucu kol (X)
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H5P- Gorevler:

Virtual Robotics Toolkit asagidaki avantajlari sunar
*  Malzeme maliyetleri olmadan tasarim (X)

* ince motor becerilerinin derinlesmesi

* Maddi farkindalik yaratir

* /Ezber bozan dislinmeyi tesvik eder (X)

Tiny Speed Car olusturulurken asagidaki faktorler onemlidir
* en az 3 lastik (X)

* hafif Gggen yapi (X)

* renk secenekleri

* Uriin secimi (plastik veya ahsap yerine agir malzemeler)
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Okulda Robotik aktivitesinde
ustalastiniz!
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l Tebrikler!
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