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O robotyce w szkotach

Wskazdéwka / link do macierzy efektéw
uczenia sie

Nazwa tematu, wskazéwka do materiatdw
¢wiczeniowych, integracja linku do wideo

O szkoleniu
Praca w matych grupach nad tematem
Wskazéwka / link do zadah H5P
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A: Na temat

E

Robotyka w szkole

tory robot jest lepszy?
alka o korone w klasie
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,Robotyka oraz rdéinorodne opracowane narzedzia doprowadzity zarowno do

Robotyka w szkotach

efektywniejszego wykorzystania robotyki w roznych przedmiotach, jak i do zastosowania jej
w szerszym zakresie wiekowym uczniow” (Kubilinskiene i in. 2017, s. 61).

Na podstawie ustalen autoréw, roboty sg doskonatym tematem do nauczania. Roboty
oferujg wiele mozliwosci, zwtaszcza w przedmiotach takich jak matematyka, edukacja
przyrodnicza, technologia oraz W rozwijaniu umiejetnosci ogolnych.

Na przyktad roboty mogg by¢ wykorzystywane jako wsparcie, ale szczegdlnie w kontekscie
STEM jako efekt lekcji. (por. Kubilinskiene i in. 2017, s. 67)

Kubilinskiene, Svetlana / Zilinskiene, Inga / Dagiene, Valentina / Sinkevicius, Vytenis (2017): Applying Robotics in School Education: a
Systematic Review. Baltic J. Modern Computing, Vol. 5 (2017), Nr 1, s. 50-69 http://dx.doi.org/10.22364/bjmc.2017.5.1.04
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Jak dziatajg roboty i jakie korzysci (=
oferujg?
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Zdjecie Pixabay autorstwa inesjimenez2005 — na licencji bezptatnej
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Jakie rodzaje robotow istnieja? \yarto wiedzie¢:

Robot nie zawsze musi by¢ zaprojektowany z myslg

o cztowieku lub istocie zywej. Roboty, ktdre tak sg
Roboty przemystowe

Roboty serwisowe
Roboty opiekuncze
Roboty badawcze
Roboty medyczne

skonstruowane, nazywa sie rowniez robotami
humanoidalnymi.

Czesto roboty bardziej przypominajg ramiona
chwytne, mate pojazdy lub podobne urzadzenia.
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Pixabay photo by HE£Zi&IT/\E — free licence
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Inkluzywna edukacja STEM

Lekcje dostosowane do potrzeb i punktow wyjscia poszczegdlnych uczniow
Powigzane z zainteresowaniami uczniow (samodzielny wybor tematow)
Wsparcie komputerowe

Wsparcie motoryki matej
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Intro to the —

Virtual-Robotits———__
Toolkit o]

Robotyka w szkole

’i =» 13 Videos

W%

https://www.youtube.com/watch? https://www.youtube.com/watch?
v=Hoed6Fu77vs&list=PLgTmtNjaVp

Lu2EolsOBI —
ovwImKFTsM7rlqp_gVmj65H

V=
https://www.youtube.com/watch?
v=P2r9U4wkjcc

Podstawowy Trudny /
Wyzwanie

2 Co-funded by
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Praca przy stanowiskach

Podstawowy
Uczniowie mogg wybrac stanowisko do pracy

indywidualnej lub w parach.

Stanowiska sg zorganizowane na trzech roznych
poziomach trudnosci.

Uczniowie sami decydujg, jaki poziom trudnosci
wybiorg, aby zapewnic inkluzywnos¢.

Dla kazdego stanowiska organizowany jest konkurs
wedtug nastepujgcych kryteriow: projekt, wykonanie
oraz wiedza techniczna.

Zdjecie Pixabay autorstwa inesjimenez2005 — na licencji bezptatnej
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Podstawowy

Miniaturowy samochéd wyscigowy
Zadanie: Aktywnosci:

® Zaplanuji zaprojektuj robota
zgodnie z zasadami konkursu.

Zaprojektuj, zbuduj i
zaprogramuj robota, ktory
wezmie udziat w lokalnym
lub ogdlnokrajowym
onkursie robotyki.

® Zbudujizaprogramuj robota,
testujgc go i udoskonalajgc jego
dziatanie.

® \Wez udziat w konkursie
robotyki, analizujgc wyniki i
wprowadzajgc ulepszenia w

https://www.youtube.com/
watch?v=WLu2EolsOBI

projekcie.
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Trudny / Wyzwanie i
; o of
| Hydrauliczne ramie robota
Zadanie: Aktywnosci:
® Zaplanuj i zaprojektuj robota
Zaprojektuj, zbuduj i \ zgodnie z zasadami konkursu.
zaprogramuj robota, ktory /)

® Zbuduj i zaprogramuj robota,
testujgc go i doskonalac jego
dziatanie.

wezmie udziat w lokalnym
lub ogdlnokrajowym
onkursie robotyki.

® \Wez udziat w konkursie robotyki,
analizujgc wyniki i udoskonalajgc

https://www.youtube.com/watch? projekt.

v=P2r9U4wkjcc
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Zadanie:

Zaprojektuj, zbuduj i
zaprogramuj robota, ktory
bedzie rywalizowat w
lokalnym lub
golnokrajowym konkursie

N
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Wirtualny Zestaw do Robotyki

Aktywnosci:

Intio to the _ — ® Zaplanuji zaprojektuj robota
Virtual-Robotits——__ _ : :

2 Yo zgodnie z zasadami konkursu.
Toolkit :

® Zbuduj i zaprogramuj robota,
W[ testujgc go i udoskonalajac jego
“ dziatanie.
https://www.youtube.com/watch? °

Wez udziat w konkursie robotyki,
analizujgc wyniki i wprowadzajgc
ulepszenia do projektu.

v=Hoed6Fu77vs&list=PLqTmtNjaVp
ovwImKFTsM7rlgp_gVmj65H
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Etap szkolenia
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Zadanie 1:

® \Wybierz stanowisko samodzielnie lub w
parach. Stanowiska podzielone s3g na
poziomy: poczatkujacy, trudny oraz
ekspercki.

® Postepuj zgodnie z instrukcjami przy
wybranym stanowisku i stworz jak
najlepszg wersje swojego prototypu.

(=)
® Masz 2 godziny na wykonanie zadania.
—
® Przygotuj sie do zaprezentowania
. . )
swojego prototypu przed jury konkursu.
N
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H5P- Zadanie:

Roboty zawsze wygladaja jak ludzie lub zwierzeta.
* Prawda
* Fatsz (X)

Przy tworzeniu hydraulicznego ramienia robota wazne s3
nastepujace czynniki:

® Podstawa konstrukgji

® \Wybor koloru ptynu hydraulicznego (X)
® (Odpowiednia ilos¢ ptynu (X)

® Precyzyjne ramie chwytne (X)
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H5P- Zadanie:

Wirtualny Zestaw do Robotyki oferuje nastepujgce
korzysci:

Projektowanie bez kosztow materiatowych (X)
Pogtebianie umiejetnosci motoryki matej
sztattowanie swiadomosci materiatowe;j

Wspieranie nieszablonowego myslenia (X)

o
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Przy tworzeniu Matego Samochodu Wyscigowego wazne sg
nastepujace czynniki:

® Co najmniej 3 kota (X)
® |ekka, tréjkatna konstrukcja (X)
® \Wybor koloréw
® \Wybdr materiatow (ciezsze materiaty zamiast plastiku lub
drewna)
oroo I e [T
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Gratulacje!

AktywnosSc dotyczgca robotyki
w szkole zostata opanowana!
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